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Abstract of EP0813845 



A spinal rod connector consists of a transverse bar (30) with 
slots (31) for bolts, and clamps (20) which engage with the 
implanted rods (10, 11). The clamps are made from a flexible 
material such as titanium or stainless steel; each one has a 
recess (21a) to fit over a rod and a concave upper surface 
(22) against which the bar presses. 
Each clamp is fitted by means of a bolt inserted through a 
hold from inside the recess and passing through a slot in the 
bar to receive a fixing nut. When the nut is tightened it 
causes the concave surface (22) of the clamp to flatten so 
that its jaws (20a, 20b) grip the rod. In a variant of the design 
the bolt can be made in one piece with the clamp. 
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(54) Dispositif de liaison transversale de tiges de support d'implants rachidiens 



(57) L'invention concerne un dispositif de liaison 
transversale de deux tiges (10, 11) d'implants rachi- 
diens, comprenant au moins un element de serrage (20) 
enserrant une tige (10), un element de liaison transver- 
sale (30) ainsi qu'un verrouillage (40). 

Selon l'invention, chaque element de serrage est 
etastique et comprend une paroi interieure (21 ) pourvue 
d'un evidement (21a) en forme de U engage sur la tige 
ainsi qu'une paroi superieure (22) concave, I'element de 
liaison transversale (30) comprenant au moins une por- 



tion plate s'appliquant surcette paroi superieure conca- 
ve, le verrouillage comportant une tige de verrouillage 
(41) traversant ledit Element de liaison transversale et 
un organe de verrouillage (42) coopSrant avec la tige 
de verrouillage et serr6 contre Tenement de liaison trans- 
versale pour provoquer le serrage de la portion plate de 
ce dernier contre ladite paroi concave dudit Tenement de 
serrage et par la meme le rapprochement mutuel 6las- 
tique des parois laterales de I 1 evidement en U de celui- 
ci. 
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Description 

La presente invention concern e un dispositif de 
liaison transversale de deux tiges de support d' implants 
rachidiens. 

Plus particulierement, elle concerne un dispositif 
comprenant au moins un element de serrage apte a en- 
serrer une tige de support, un element de liaison trans- 
versale s'etendant entre les deux tiges de support ainsi 
qu'un systeme de verrouillage apte a maintenir assem- 
bles ladite tige de support, ledit element de serrage et 
ledit element de liaison transversale. 

Un tel dispositif permet de lier ensemble des tiges 
moletees d'un dispositif destine a assurer le maintien du 
rachis selon une courbure appropriee. Ce dispositif de 
maintien est utilise notamment dans le traitement des 
arthroses, des fractures vertebrales ou bien pour corri- 
ger des deviations de la colonne vertebrale telles q'une 
scoliose ou une cyphose. 

On connaTt deja un dispositif de liaison transversale 
dans lequel I'6l6ment de serrage comporte un systeme 
de machoires ouvert vers le bas apte a enserrer une 
premiere tige de support, ces machoires etant percees 
d'un alesage traversant pour la mise en place de Tene- 
ment de liaison transversale selon une direction trans- 
versale a la direction de la premiere tige support, dans 
un plan parallele a celle-ci, et un systeme de verrouilla- 
ge d'une tige de support et de ferment de liaison trans- 
versale dans lesdites machoires. Le systeme de ver- 
rouillage de ce dispositif connu est constitue par deux 
ecrous visses de part et d'autre desdites machoires sur 
Telement de liaison transversale constitue par une tige 
introduite transversalement dans lesdites machoires. 
Afin de pouvoir regler I'ecartement des deux elements 
de serrage Tun par rapport a I'autre sur la tige de liaison 
transversale, cette demiere comprend a une extremite, 
une molette qui permet de visser la tige de liaison trans- 
versale dans des ecrous situes de part et d'autre des 
machoires d'un element de serrage, maintenue blo- 
quee. Une fois que I'ecartement desdits elements de 
serrage Tun par rapport a I'autre est determine, le chi- 
rurgien coupe la tige de liaison transversale au niveau 
de I'ecrou situ6 du cote* de la molette afin de desolida- 
riser la molette de la tige de liaison transverale. 

La mise en place et le serrage des elements de ser- 
rage sur les tiges moletees, positionnees de part et 
d'autre d'une vertebre, et liees a des implants rachidiens 
fixes aux vertebres s'averent gen6ralement une etape 
longue et difficile pour le chirurgien, cette etape interve- 
nant generalement a la fin de Pintervention sur le patient. 
En effet, le serrage des elements de serrage sur les ti- 
ges moletees necessite le vissage des ecrous sur la tige 
de liaison transversale afin de fermer les machoires de 
chaque element de serrage sur la tige moletee corres- 
pondents. Pour chaque couple de machoires, le chirur- 
gien doit intervenir avec une premiere cle positionnee 
sur un ecrou pour le maintenir fixe par rapport a la tige 
de liaison transversale et une deuxieme cle de facon a 



visser I'ecrou correspondant, et reciproquement, sur la 
tige de liaison et rapprocher ainsi les machoires qui 
viennent pincer lesdites tiges moletees. Ces ecrous se 
situes sur les cotes lateraux de la machoire de part et 
s d'autre de celle-ci et sont difficiles d'acces sachant que 
les mSchoires sont entourees de chair. 

Par ailleurs, on connait un dispositif de liaison trans- 
versale du type de I'invention qui fait I'objet de la deman- 
de de brevet francais n° 95 04383 appartenant a la de- 
10 manderesse. 

Plus particulierement, ce dispositif de liaison trans- 
versale comprend un element de serrage pourvu d'un 
corps muni d'un systeme de machoires ouvert vers le 
bas, apte a enserrer une tige de support, ledit corps 
etant perce d'un alesage traversant pour la mise en pla- 
ce d'une tige de liaison transversale selon une direction 
transversale dans un plan parallele par rapport a la tige 
de support, et un systeme de verrouillage de la tige de 
support et de la tige de liaison transversale dans ledit 
corps. Le systeme de machoires de I'element de serra- 
ge est forme par une partie fixe du corps et une partie 
mobile entre une position d'engagement de la tige de 
support dans le systeme de machoires et une position 
de serrage de la tige de support entre les parties fixe et 
mobile dudit systeme de machoires. Le systeme de ver- 
rouillage de ce dispositif comporte un organe de serrage 
filete" qui traverse le corps, cet organe de serrage filete 
etant lie a la partie mobile du systeme de machoires, 
est visse dans un ecrou positionne sur le dessus du 
corps du fait que le vissage de I'ecrou sur le corps en- 
tratne le deplacement de la partie mobile entre la posi- 
tion d'engagement et la position de serrage. 

Un tel dispositif est mis en place rapidement sur les 
tiges moletees placees de part et d'autre d'une vertebre 
et presente I'avantage que pour chaque element de ser- 
rage I'ecrou est positionne sur le dessus du corps dudit 
element et fait face au chirurgien qui peut de ce fait I'at- 
teindre facilement. Ainsi, en une seule operation de vis- 
sage de I'ecrou sur le corps il verrouille alors I'element 
de serrage sur ladite tige molette et sur la tige de liaison 
transversale. 

Toutefois, ce dispositif precite presente comme 
principale inconvenient le fait que ('element de serrage 
a une forme complexe avec une partie mobile liee au 
systeme de verrouillage. 

Le but de la presente invention est alors de propo- 
ser un nouveau dispositif de liaison transversale dans 
lequel 1'element de serrage est de conception simple 
pouvant alors etre mis en place rapidement sur une tige 
de support d'implants rachidiens et dans lequel Tene- 
ment de serrage et le systeme de verrouillage sont 
agenc6s de sorte qu'ils permettent un verrouillage rapi- 
de dudit element de serrage sur ladite tige de support. 

Plus particulierement, selon I'invention, chaque ele- 
ment de serrage est realise en un materiau elastique- 
ment deformable et comprend une paroi inferieure pour- 
vue d'un evidement en forme de U ouvert vers le bas 
destine a etre engage sur la tige de support ainsi qu'une 
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paroi superieure de forme sensiblement concave, ('ele- 
ment de liaison transversale comprenant au moins une 
portion d'ext remite plate apte a s'appiiquer sur ladite pa- 
roi superieure sensiblement concave de chaque ele- 
ment de serrage, le systeme de verrouillage comportant 
d'une part une tige de verrouillage apte a etre position- 
nee en saillie vers le haut de ladite paroi superieure du- 
dit 6lement de serrage de maniere a traverser ledit ele- 
ment de liaison transversale et d'autre part un organe 
de verrouillage apte a cooperer avec la tige de ver- 
rouillage pour etre serr6 contre reiement de liaison 
transversale et provoquer le serrage de la portion d'ex- 
tremite plate dudit element de liaison transversale con- 
tre ladite paroi superieure sensiblement concave dudit 
6l6ment de serrage et par la mfime, le rapprochement 
mutuel des parois laterales de I'evidement en forme de 
U dudit element de serrage contre ladite tige de support 
par deformation elastique dudit element de serrage. 

Ainst, par une seule action de serrage de I'organe 
de verrouillage sur la tige de verrouillage contre I'6I6- 
ment de liaison transversale, il est possible de bloquer 
reiement de serrage sur la tige de support par deforma- 
tion elastique de celui-ci. On a alors un serrage rapide 
du dispositif de liaison transversale sur les tiges de sup- 
port d'implants rachidiens ce qui permet de raccourcir 
considerablement (e temps de I'intervention chirurgica- 
le. 

Bien entendu, reiement de serrage du dispositif 
conforme a I'invention pnasente une forme judicieuse de 
sorte que sa deformation en cours du serrage reste 
elastique. Cela permet un 6ventuel d6montage du dis- 
positif. 

Un tel dispositif est simplifie par rapport au dispositif 
objet de la demande de brevet n° 95 04 383 appartenant 
a la demanderesse, et de ce fait sa mise en place est 
encore plus rapide. 

La description qui va suivre en regard des dessins 
annexes, donnes a titre d'exemples non limitatifs, fera 
bien comprendre en quoi consiste I'invention et com- 
ment elle peut etre realises. 

Sur les dessins annexes : 

la figure 1 est une vue sch6matique en perspective 
d'un mode de realisation du dispositif de liaison 
transversale conforme a I'invention a l'6tat monte 
sur deux tiges de support d'implants rachidiens, 
la figure 2 est une vue schemattque eclate-s du dis- 
positif de liaison transversale de la figure 1 , 
la figure 3 est une vue schematique en perspective 
d'un element de serrage d'une variante de realisa- 
tion du dispositif de liaison transversale conforme a 
I'invention. 

Sur les figures 1 et 2, on a represente un dispositif 
de liaison transversale de deux tiges support 10, 11 
d'implants rachidiens (ici non repr6sent6s) qui font par- 
tie d'un dispositif de maintien du rachis. Ces deux tiges 
de support 10, 11 sont des tiges moletees positionn6es 



de part et d'autre des vertebres ici de maniere sensible- 
ment paralieies selon I'axe X. En fonction de interven- 
tion chirurgicale, il peut s'averer que ces tiges de sup- 
port 10, 11 soient legerement cintrees et posit ionn6es 

s de maniere a former un angle. 

Le dispositif de liaison transversale represente sur 
ces figures comports deux elements de serrage 20. 
Chaque element de serrage 20 est apte a enserrer une 
tige de support 10, 11. Le dispositif comports en outre 

10 un element de liaison transversale 30 s'6tendant selon 
I'axe transversal Y, entre les tiges de support 10, 11 , et 
destine a etre lie a chaque element de serrage 20, ainsi 
que pour chaque element de serrage 20 un systeme de 
verrouillage 40 apte a maintenir assembles une tige 

is support 10, 11, reiement de serrage correspondant 20 
et ledit element de liaison transversale 30. 

Chaque element de serrage 20 est forme d'une seu- 
le piece realises en un materiau elastiquement defor- 
mabte du type titane ou inox. II comprend une paroi in- 

20 f6rieure 21 pourvue d'un 6videment 21a en forme de U 
ouvert vers le bas, destine a etre engage sur une tige 
support 10, 11 , et une paroi superieure 22 de forme sen- 
siblement concave, c'est-a-dire en creux. 

On entend ici par vers le bas en direction de la chair 

25 du patient. 

Comme on peut le voir sur les figures, la paroi su- 
perieure 22 et la paroi inferieure 21 de reiement de ser- 
rage 20 d6finissent entre elles deux machoires 20a, 20b 
aptes a etre positionnees de part et d'autre de la tige de 

30 support 10, 11 correspondante. 

En outre, I'6l6ment de liaison transversale du dis- 
positif de liaison conforme a I'invention se presente ici 
sous la forme d'une barrette 30 s'etendant selon I'axe Y 
entre les tiges de support 10, 11 . Cette barrette 30 com- 

35 porte des portions d'extr6mit6 plates eiargies aptes a 
s'appiiquer sur les parois superieures 22 sensiblement 
concaves desdits elements de serrage 20. Chaque por- 
tion d'extremite plate de ladite barrette 30 comprend un 
evidement allonge 31 de forme oblongue s'etendant se- 

40 ion I'axe Y. 

Le systeme de verrouillage 40 du dispositif de 
liaison transversale plus particulierement repr6sent6 
sur les figures 1 et 2, comports pour chaque element de 
serrage 20 une tige de verrouillage 41 , ici une tige filetee 

45 separee, destin6e a s'engager verticalement selon un 
axe Z dans un a!6sage traversant vertical 23 pr6vu dans 
chaque element de serrage 20. 

Cet alesage traversant vertical 23 debouche d'une 
part sur la paroi superieure 22 de reiement de serrage 

50 et d'autre part dans le fond de l'6videment 21 a en forme 
de U prevu dans la paroi inferieure 21 de celui-ci. II a 
pour axe, I'axe vertical Z. 

La tige de verrouillage filetee 41 du systeme de ver- 
rouillage 40 est engagee dans I'alssage 23 du c6ts de 

55 I'evidement inferieur 21a dudit element de serrage 20 
de sorte que la tete de la tige filetee 41 se positionne 
dans le fond de I'evidement 21a et le corps de ladite tige 
fait saillie vers le haut de ladite paroi superieure 22 dudit 
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element de serrage 20. Comme on peut le voir sur la 
figure 1 , chaque tige filetee de verrouillage 41 en posi- 
tion dans un Element de serrage 20 traverse I'evidement 
allonge de forme oblongue 31 prevu dans une portion 
d'extremite plate de la barrette 30 appliquee contre la 
paroi superieure 22 de I'6l6ment de serrage 20. 

En outre, le systems de verrouillage 40 comporte 
pour chaque tige de verrouillage filetee 41 , un ecrou 42 
constituant un organe de verrouillage destine a etre vis- 
se sur la tige filetee 41 pour etre serre contre une portion 
d'extremite plate de la barrette 30. 

Le verrouillage d'un element de serrage sur une tige 
moletee de support d'implants rachidiens s'effectue de 
la facon suivante. 

Lorsque Tecrou 42 est visse sur la tige filetee 41 
positionnee sur I'el6ment de serrage 20 et traversant la 
barrette 30, ledit ecrou 42 vient prendre appui sur ladite 
barrette 30 et par la meme exerce une pression sur la- 
dite portion d'extremite plate de la barrette 30 qui prend 
appui contre la surface superieure 22 sensiblement con- 
cave de I'element de serrage 20. Ainsi, la portion d'ex- 
tremite plate de la barrette 30 exerce une pression sur 
la surface superieure sensiblement concave 22 de I'ele- 
ment de serrage 20 en la dSformant elastiquement pour 
I'applanir. Cette deformation provoque le rapproche- 
ment mutuel des parois laterales 21 'a, 21"a de I'evide- 
ment inferieur 21a dudit element de serrage 20 contre 
la tige de support correspondante 10, 11. 

On a alors une deformation elastique de I'element 
de serrage 20 qui vient se refermer comme une pince 
sur la tige de support 10, 11. 

La concavite de la surface superieure 22 de I'ele- 
ment de serrage 20, la profondeur de l'6videment 21a 
en forme de U dudit 6l6ment de serrage 20 et la distance 
d entre le fond de la surface superieure 22 et le fond de 
I'evidement 21a sont calculees de sorte que lorsque 
recrou de verrouillage est compietement visse sur la ti- 
ge de verrouillage la deformation elastique de la paroi 
superieure de I'ei6ment de serrage entraine un serrage 
optimum de la tige de support. 

On notera que I'element de serrage 20 est dimen- 
sionne de facon telle que sa deformation reste elastique 
tors de son serrage sur la tige de support 10. Ceci per- 
met un d6montage 6ventuel par devissage de l'6crou 
42 sur la tige 41. 

Selon une variante de realisation representee sur 
la figure 3, on remarquera que r6!6ment de serrage 20 
et la tige de verrouillage 41 forment une seule piece mo- 
nobloc. 

On notera que les tiges de verrouillage peuvent 
coulisser ou encore pivoter I6gerement dans les evide- 
ments allonges de forme oblongue de la barrette 30. 

On peut alors par coulissement et/ou pivotement 
dans lesdits evidements oblongs desdites tiges le ver- 
rouillage 41 solidarise des elements de serrage 20 rap- 
procher mutuellement lesdits elements de serrage 20 et 
les orienter Tun par rapport a I'autre en fonction de la 
position relative des tiges de support 10, 11. 



Le pivotement et la translation autoris6s de cet en- 
semble element de serrage 20, tige de verrouillage 42, 
et ecrou 41 permettent de lier deux tiges de support 
d'implants rachidiens qui ne sont pas positionnees 
s exactement paralleles I'une a I'autre mais qui peuvent 
presenter entre elles des distances variables. 

Revendicatlons 

w 

1. Dispositif de liaison transversals de deux tiges de 
support (10, 11) d'implants rachidiens, comprenant 
au moins un element de serrage (20) apte a enser- 
rer une tige de support (10), un element de liaison 

15 transversals (30) s'etendant entre les deux tiges de 
support (10, 11) ainsi qu'un systems de verrouillage 

(40) apte a maintenir assembles ladite tige de sup- 
port (10), ledit element de serrage (20) et ledit ele- 
ment de liaison transversals (30), caracterise en ce 

20 que chaque 6l6ment de serrage (20) est realise en 
un materiau elastiquement deformable et com- 
prend une paroi inf6rieure (21) pourvue d'un 6vide- 
ment (21a) en forme de U ouvert vers le bas destine 
a etre engage sur la tige de support (10) ainsi 
25 qu'une paroi superieure (22) de forme sensiblement 
concave, en ce que I'element de liaison transversa- 
ls (30) comprend au moins une portion d'extremite 
plate apte a s'appliquer sur ladite paroi superieure 
(22) sensiblement concave de chaque element de 
30 serrage (20), et en ce que le systeme de verrouilla- 
ge (40) comporte d'une part une tige de verrouillage 

(41) apte a etre positionnee en saillie vers le haut 
de ladite paroi superieure (22) dudit l'6iement de 
serrage (20) de maniere a traverser ledit 6l6ment 

35 de liaison transversal e (30) et d'autre part un orga- 
ne de verrouillage (42) apte a cooperer avec la tige 
de verrouillage (41 ) pour etre serr6 contre I'6l6ment 
de liaison transversale (30) et provoque r le serrage 
de la portion d'extremite plate dudit element de 
40 liaison transversale (30) contre ladite paroi supe- 
rieure (22) sensiblement concave dudit I'ei6ment de 
serrage (20) et par la m§me le rapprochement mu- 
tuel des parois laterales de I'evidement (21a) en for- 
me de U dudit element de serrage (20) contre ladite 
45 tige du support (1 0) par deformation elastique dudit 
element de serrage (20). 

2. Dispositif de liaison transversale selon la revendi- 
cation 1 , caract6ris6 en ce que chaque portion d'ex- 

50 tremite plate dudit element de liaison transversale 
(30) comporte un evidement allonge (31 ) s'etendant 
selon un axe Y sensiblement transversal a I'axe X 
desdites tiges de support (10,11 ), destine a etre tra- 
verse par ladite tige de verrouillage (41 ) du systems 

55 de verrouillage (40) so!idaris6e a reiement de ser- 
rage (20), ladite tige de verrouillage (41 ) etant apte 
a coulisser et/ou pivoter dans ledit 6videment allon- 
ge (31). 
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3. Dispositif de liaison transversals selon Tune des re- 
vendications 1 ou 2, caracterisS en ce que la tige 
de verrouillage (41 ) du systeme de verrouillage (40) 
et ledit element de serrage (20) torment une seule 
piece monobloc. s 

4. Dispositif de liaison selon I'une des revendications 
1 ou 2, caracterise en ce que chaque element de 
serrage (20) comporte un aldsage traversant verti- 
cal (23) destine a Stre traverse par ladite tige de ver- 10 
rouillage (41) separee dudrt systeme de verrouilla- 
ge (40) . 

5. Dispositif de liaison selon I'une des revendications 

1 a 4, caracterise en ce que chaque element de ser- is 
rage (20) est realise en titane. 

6. Dispositif de liaison selon Tune des revendications 
1 a 4, caracteris6 en ce que chaque Element de ser- 
rage (20) est realis6 en inox. 20 

7. Dispositif de liaison transversale selon I'une quel- 
conque des revendications 1 a 6, caracterise en ce 
que le systeme de verrouillage (40) comprend une 
tige filetee (41 ) sur laquelle vient se visser un ecrou 25 
(42). 

8. Dispositif de liaison transversale selon Tune quel- 
conque des revendications 1 a 7, caracterise en ce 
que ('element de liaison transversale (30) se pre- 30 
sente sous la forme d'une barrette plate comportant 
des portions d'extremite" elargies. 
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